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	类别
	内容
	指标项
	要求值
	单位
	备注

	




方位/高度轴系
	电机
	力矩
	持续力矩
	≥10400
	Nm
	参考电机手册
TMB+1221-200-WJ

	
	
	
	峰值力矩
	≥32900
	Nm
	参考电机手册

	
	
	转动范围
	-
	360
	°
	

	
	
	额定转速
	nn
	26.7
	rpm
	参考电机手册

	
	
	额定电流
	In
	48.2
	Arms
	参考电机手册

	
	
	电阻
	R
	0.735
	Ohm
	参考电机手册

	
	
	电感
	Ld/Lq
	12.1/12.0
	mH
	参考电机手册

	
	
	转动惯量
	J
	64.7
	
	参考电机手册

	
	
	极对数
	2p
	220
	-
	参考电机手册

	
	
	重量
	m
	706
	kg
	参考电机手册

	
	驱动器
	输出电流
	持续电流
	55
	Arms
	参考手册
CDHD-0552APB0

	
	
	
	峰值电流
	130
	Arms
	参考手册

	
	
	输入电压
	幅值
	240
	Vac
	参考手册

	
	
	
	频率
	50/60
	Hz
	参考手册

	
	
	功率
	P
	5
	kVA
	@240VAC参考手册

	
	编码器
	尺寸
	内径
	512
	mm
	TTR ECA 4402

	
	
	
	外径
	560.46
	mm
	

	
	
	比特位数
	-
	29
	bit
	参考手册

	
	
	测量步距
	-
	0.0024
	arcsec
	参考手册

	
	
	信号周期
	-
	44000
	-
	参考手册

	
	
	类型
	-
	绝对式
	-
	参考手册

	
	
	
	
	
	
	

	控制器
	PMAC
	处理器
模块
	-
	Power UMAC CPU 
	-
	

	
	
	PWM
通道数
	-
	8
	-
	ACC-24E3
协议Endat2.2

	
	
	编码器输入接口
	-
	8
	-
	

	
	
	I/O通道
	-
	48
	-
	24inputs
24outputs
ACC-65E

	
	
	通讯接口
	-
	EtherNet
EeherCAT
	-
	

	
	
	工作电压
	-
	220
	V
	

	
	
	PWM
延长电缆
	-
	3
	条
	按实际需要定制长度


	
	
	
	
	
	
	

	
	CK3M
	处理器
模块
	-
	CK3M-CPU101
	-
	

	
	
	通讯接口
	-
	EtherNet
	-
	

	
	
	工作电压
	-
	24
	V
	

	
	
	编码器输入接口
	-
	4
	
	协议Endat2.2

	
	
	
	
	
	
	

	控制系统
	控制系统
	运动范围
	方位轴
	-270～270
	°
	

	
	
	
	俯仰轴
	1～89
	°
	

	
	
	运动速度
	方位俯仰
	≥2
	°/s
	

	
	
	运动
加速度
	方位俯仰
	≥0.5
	°/s2
	

	
	
	指向精度
	方位
	≤3
	arcsec
	码盘反馈；速度：2°/s

	
	
	
	俯仰
	≤3
	arcsec
	码盘反馈；速度：2°/s

	
	
	跟踪精度
	方位
	≤0.12
	arcsec
	码盘反馈RMS；
速度：0.1°/s

	
	
	
	俯仰
	≤0.12
	arcsec
	码盘反馈RMS；
速度：0.1°/s

	
	
	安全限位
	-
	电、软件限位
	-
	

	
	
	最小
位移量
	-
	≤0.05
	arcsec
	码盘反馈

	
	
	重复
定位精度
	-
	≤0.05
	arcsec
	码盘反馈

	
	
	编码器反馈电缆长度
	-
	30
	m
	海德汉原装电缆

	
	
	其他线缆长度
	-
	30
	m
	耐低温线缆：
-30℃

	
	
	其他线缆屏蔽材料
	-
	镀锡铜丝
	-
	

	
	
	其他线缆屏蔽编织密度
	-
	≥90%
	-
	

	电控柜
	电控柜
	控制模式
	-
	本地控制
远程控制
	-
	远程控制：可以远程控制各轴供电

	
	
	工作电压
	-
	380
	V
	三相交流电

	
	
	最大额定功率
	-
	/
	kW
	合同外器件待后续协商

	
	
	最大运行电流
	-
	/
	Arms
	合同外器件待后续协商

	
	
	防雷击
	-
	-
	-
	

	
	
	防浪涌
	-
	-
	-
	

	
	
	漏电保护
	-
	-
	-
	

	
	
	
	
	
	
	

	TCS软件
	TCS软件
	功能模块
	方位控制
	-
	-
	

	
	
	
	俯仰控制
	-
	
	

	
	
	
	消旋控制
	-
	-
	预留

	
	
	
	ADC控制
	-
	-
	预留

	
	
	
	三镜控制
	-
	-
	预留

	
	
	
	副镜控制
	-
	-
	预留

	
	
	
	机架指向
	-
	-
	

	
	
	
	机架跟踪
	-
	-
	

	
	
	
	允许配置望远镜特殊位置快捷运动
	-
	-
	

	
	
	
	允许各轴独立同时控制
	-
	-
	

	
	
	
	允许接入其他运动设备(六杆)
	-
	-
	

	
	
	
	适配
操作系统
	Linux
	-
	

	
	
	
	故障
信息反馈
	-
	-
	

	
	
	
	运行时信息反馈速率
	≤1
	Hz
	

	
	
	
	反馈
信息量
	位置、速度、误差
	-
	

	
	
	
	支持导星修正
	-
	-
	

	
	
	
	时间校准
	-
	-
	至少允许被对时

	
	
	
	提供TCS软件使用说明书
	-
	-
	

	
	
	
	
	
	
	

	环境要求
	环境要求
	
	存储温度
	-35～35
	℃
	/

	
	
	
	工作温度
	-25～25
	℃
	/

	
	
	
	环境湿度
	10%～85%
	/
	/

	
	
	
	工作海拔
	≥4300
	m
	/



